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AESCULAP AG & Co. KG 
Am Aesculap-Platz 
78532 Tuttlingen 



WIRBELSAULENIMPLANTAT 



Die Erfindung betrifft ein Wirbelsaulenimplantat zur Uberbruckung des Zwi- 
schenraums zwischen den Endflachen von zwei Wirbelkorpern mit verander- 
barer Hohe. 

Bei derartigen Implantaten, die entweder als Zwischenwirbelimplantate un- 
mittelbar zwischen zwei benachbarte Wirbelkorper oder als Wirbelkdrper- 
ersatzimplante zur Uberbruckung eines fehlenden Wirbelkorpers zwischen 
die benachbarten Wirbelkorper eingesetzt werden, ist es notwendig, diese 
Implantate an die genauen Dimensionen des zu uberbriickenden Zwischen- 
raumes anzupassen. Dies fuhrt in Einzelfallen dazu, daB relativ groBe Implan- 
tate verwendet werden mussen, deren Einfiihrung in den Korper groBe Off- 
nungen notwendig macht. 

Dies gilt beispielsweise dann, wenn bekannte starre Implantate dieser Art ver- 
wendet werden (US 4,843,757). Es sind auch Implantate bekannt, deren Bau- 
hohe nach dem Einsetzen verandert werden kann, urn das Einfuhren zu er- 
leichtern und im eingesetzten Zustand eine Anpassung an die gewunschte 
Bauhohe zu erreichen. Beispielsweise sind Implantate bekannt, die mittels ver- 
schiebbarer Nocken den Abstand zwischen zwei Implantathalften erhohen 
(US 4,863,476) Oder die eine Anderung der Bauhohe durch Verdrehen des Im 
plantates in situ ermoglichen (US 5,443,514). 

Bei anderen Implantaten kann zwischen zwei schwenkbar miteinander verbun 
dene Endplatten ein keilformiges Zwischenteil eingeschoben werden (US 
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6,102,950), eine ahnliche Konstruktion ist bekannt aus der WO 00/74605. Es 
gibt auch Implantate, die nach Art eines Spreizdubels verformbare Rippen 
aufweisen, die durch einen Verstellmechanismus gewolbt werden konnen 
(US 5,059,193, WO 00/44319). 

In alien Fallen sind diese Implantate relativ kompliziert aufgebaut, und die 
Bauhohenverstellung ist nicht ohne weiteres durchfuhrbar, wenn das Implantat 
in den Kdrper eingesetzt und daher schwer zuganglich ist. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein gattungsgemaBes Wirbelsaulenimplantat so 
auszubilden, daB seine Bauhohe in einfacher Weise verstellt werden kann und 
daB der Aufbau relativ einfach ist. 

Diese Aufgabe wird bei einem Wirbelsaulenimplantat der eingangs beschriebe- 
nen Art erfindungsgemaB dadurch gelost, daB es mehrere nebeneinander an- 
geordnete Distanzelemente aufweist, die in einer Niedrigstellung schrag zu 
einer Horizontalebene verlaufen, die im wesentlichen parallel zu den Endfla- 
chen der Wirbelkorper angeordnet ist, und die in einer Hochstellung gegenuber 
der Niedrigstellung aufgerichtet sind und zumindest annahernd senkrecht zu 
der Horizontalebene verlaufen. 

Allein durch die Verschwenkung oder das Aufrichten der Distanzelemente aus 
der schragen Niedrigstellung in die aufgerichtete Hochstellung ergibt sich somit 
eine Anderung der Bauhohe. Dieses Aufrichten der Distanzelemente ist in ein- 
facher Weise durch geeignete Instrumente moglich, auch wenn das Implantat 
in den Korper eingesetzt ist. 
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Giinstig ist es, wenn die Distanzelemente parallel zueinander verlaufen. 

Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist vorgesehen, daB die Distanzele- 
mente schwenkbar mit mindestens einem Stutzkorper verbunden sind, welcher 
eine Anlageflache fur die Endflache eines Wirbelkorpers bildet. Dabei kann ein 
solcher Stutzkorper gegebenenfalls nur an einem Ende der Distanzelemente 
vorgesehen sein, wahrend auf der gegenuberliegenden Seite die Distanzele- 
mente mit ihren freien Kanten die Anlageflache fur die Wirbeikdrper bilden, es 
ist aber auch moglich, daB auf beiden Seiten der Distanzelemente derartige 
Stutzkorper vorgesehen sind, die Distanzelemente bilden dann Lenker zwi- 
schen den Stutzkorpern, die beim Aufrichten den Abstand der Stutzkorper ver- 
groBern. 

Dabei konnen die Distanzelemente als Lenkarme ausgebildet sein, bei einem 
anderen Ausfuhrungsbeispiel sind die Distanzelemente in diesem Falle als 
Platten ausgebildet. 

Bei einer anderen Ausfuhrungsform ist vorgesehen, daB die Endkanten der 
Distanzelemente zumindest an einem Ende der Distanzelemente gemeinsam 
eine Anlageflache fur die Endflache eines Wirbelkorpers ausbilden, besonders 
vorteilhaft ist es, wenn dies an beiden gegenuberliegenden Endkanten der 
Distanzelemente der Fall ist, wenn also die Distanzelemente gemeinsam das 
Implantat ausbilden und kein zusatzlicher Stutzkorper fur die Wirbelkorper 
vorgesehen ist. 

Die Distanzelemente konnen gleich lang sein, so daB die durch sie ausgebil- 
deten Stiitzflachen im wesentlichen eben verlaufen, es ist aber auch moglich, 
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daB die Distanzelemente verschieden lang sind und dadurch eine nicht ebene 
Anlageflache ausbilden. Dadurch ist es moglich, die Kontur der von den Di- 
stanzelementen gebildeten Anlageflache an die Endflache der Wirbelkorper an- 
zupassen. 

Die Distanzelemente konnen im Bereich ihrer eine Anlageflache bildenden 
Kanten abgerundet sein, so daB sich diese Flachen beim Aufrichten der Di- 
stanzelemente an den Endflachen der Wirbelkorper abwalzen und sich nicht in 
diese eingraben. 

Normalerweise werden die Distanzelemente einstuckig sein, bei einer bevor- 
zugten Ausfuhrungsform kann aber auch vorgesehen sein, daB die Distanz- 
elemente ein Oberteil und ein Unterteil aufweisen, die gelenkig miteinander 
verbunden sind, und daB Unterteil und Oberteil in der Niedrigstellung in entge- 
gengesetzten Richtungen schrag verlaufen und in der Hochstellung gegenuber 
der Niedrigstellung gestreckt sind, Eine solche Ausgestaltung hat den Vorteil, 
daB die die Anlageflache bildenden Endkanten oder die von den Distanzele- 
menten getragenen Stutzkorper beim Aufrichten in der Horizontalebene nicht 
gegeneinander verschoben werden, sie mussen also nicht an den Endflachen 
der Wirbelkorper entlanggleiten, sondern konnen dauerhaft in Kontakt mit den 
Endflachen bleiben, wahrend durch Streckung der Distanzelemente die Bauho- 
he verandert wird. 

Bei einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform ist vorgesehen, daB die Di- 
stanzelemente flachig aneinanderliegende Platten sind. Beim Aufrichten gleiten 
diese Platten aneinander und bilden einen Stapel von aufrechtstehenden Plat- 
ten. Zum Aufrichten der Platten kann dabei mindestens ein die Platten gegen- 
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einander spannendes Zugglied vorgesehen sein. Im aufgerichteten Zustand ist 
der Abstand der Platten parallel zur Horizontalebene groBer als Im umge- 
klappten Zustand, und dies kann dazu verwendet werden, die Platten durch 
Zusammenspannen aufeurichten. 

Beispielsweise kann das Zugglied durch Offnungen in den Platten hindurch- 
greifen. 

Das Zugglied kann beispielsweise ein Faden, ein Draht, ein Band, ein Stab oder 
eine Stange sein, und dabei ist es vorteilhaft, wenn die Stange eine Profilie- 
rung zum Festlegen eines auf ihr verschiebbaren Andruckelementes aufweist. 
Ein solche Andruckelement kann beispielsweise durch eine Scheibe gebildet 
sein, durch die die Stange hindurchgreift, so daB die Scheibe auf der Stange in 
Spannrichtung verschiebbar ist, durch die Profilierung aber dann am Zuriick- 
gleiten gehindert wird. 

Die Platten konnen ineinandegreifende Vor- und Rucksprunge aufweisen, die 
die Platten in Querrichtung gegeneinander fuhren und in Richtung von deren 
Oberkante zu deren Unterkante deren freie Verschieblichkeit ermoglichen. Die 
Platten werden somit in einem Stapel gehalten und gegen seitliches Auswei- 
chen gesichert, sie konnen aber zum Aufrichten in ihrer senkrechten Ausdeh- 
nung gegeneinander verschoben werden, ohne daB die Fuhrung dabei stort. 
Beispielsweise konnen diese Vor- und Rucksprunge als Rippen und Nuten aus- 
gebildet sein, in welche die Rippen eingreifen. 

Gunstig ist es, wenn die Distanzelemente und / oder gegebenenfalls die Stutz- 
korper, Zugglieder und Andruckelemente aus einem resorbierbaren Werkstoff 
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bestehen, so daB das Implantat sich allmahlich auflost und vom Korper resor- 
biert wird, wenn sich zwischen den durch das Implantat gegeneinander abge- 
stutzten Wirbelkorpern eine knocherne Briicke ausbildet. 

Bei einer weiteren bevorzugten Ausfuhrungsform ist vorgesehen, daB die Di- 
stanzelemente an der Vorder- und an der Ruckseite hakenformige Vorsprunge 
aufweisen, die von entsprechenden hakenformigen Vorsprungen der benach- 
barten Distanzelemente hintergriffen werden, vorzugsweise hintergreifen sich 
dabei die hakenformigen Vorsprunge mit Spiel. Durch die hakenformigen Vor- 
sprunge werden die Distanzelemente zu einem kettenahnlichen Bauteil zu- 
sammengehalten, so daB sie auch in axialer Richtung eine gewisse Festlegung 
erfahren. Trotzdem sind die Distanzelemente zwischen der verschwenkten 
Niedrigstellung und der aufgerichteten Hochstellung verschwenkbar. 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter Ausfuhrungsformen der Erfindung 
dient im Zusammenhang mit der Zeichnung der naheren Erlauterung. Es zei- 
gen: 

Figur 1: eine schematische Seitenansicht eines in den Zwischenwirbelraum 
zwischen zwei Wirbelkorpern eingesetzten Implantates in Niedrig- 
stellung; 

Figur 2: eine Ansicht ahnlich Figur 1 mit dem Implantat in Hochstellung; 

Figur 3: eine perspektivische Ansicht des Implantates der Figuren 1 und 2 
in Niedrigstellung; 
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Figur 4: eine Ansicht ahnlich Figur 3 bei einem abgewandelten Ausfuh- 
rungsbeispiel eines Implantates mit einem zweifachen Faden- 
spannelement; 

Figur 5: eine perspektivische Ansicht eines weiteren Ausfuhrungsbeispiels 
eines Implantates mit oberem und unterem Stutzkorper und mit 
schwenkbar mit diesen verbundenen Distanzelementen; 

Figur 6: eine Ansicht ahnlich Figur 3 bei einem weiteren bevorzugten 

Ausfuhrungsbeispiel eines Implantates mit in sich verschwenk- 
baren Distanzelementen; 

Figur 7: eine Seitenansicht von zwei gegeneinander verschiebbaren Di- 
stanzelementen eines Implantates mit Langsfuhrungselementen; 

Figur 8: eine Draufsicht auf die Vorderseite eines plattenformigen Distanz- 
elementes der Figur 7; 

Figur 9: eine Draufsicht auf die Ruckseite eines plattenformigen Distanz- 
elementes der Figur 7; 

Figur 10: eine Langsschnittansicht des weiteren Ausfuhrungsbeispiels eines 
Implantates mit durch hakenformige Vorsprunge ineinandergrei- 
fenden Distanzelementen in Niedrigstellung; 



Figur 11: 



eine Vorderansicht des Implantats der Figur 10 und 
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Figur 12: eine Ansicht ahnlich Figur 10 mit dem Implantat in Hochstellung. 



Die Erfindung wird am Beispiel eines Zwischenwirbelimplantates erortert, es 
versteht sich aber, daB eine ahnliche Konstruktion auch bei einem Wirbelkor- 
perersatzimplantat eingesetzt werden kann. 

Das in den Figuren 1 bis 3 dargestellte Implantat 1 umfaSt eine Vielzahl von 
rechteckformigen, plattenformigen Distanzelementen 2, die nach Art eines 
Stapels flachig aneinander anliegend nebeneinander angeordnet sind. Alle 
Distanzelemente 2 weisen in der Mitte einen durchgehenden, in Richtung von 
der Unterkante 3 zur Oberkante 4 verlaufenden Schlitz 5 auf, durch alle Schlit- 
ze 5 der Distanzelemente 2 ist ein Stab 6 hindurchgesteckt, der an einem Ende 
eine kopfformige Verdickung 7 aufweist und auf den von der anderen Seite her 
ein scheibenformiges Andruckelement 8 aufgeschoben ist. 

Die Distanzelemente 2 sind an der Unterkante 3 und an der Oberkante 4 ab- 
gerundet, die Unterkanten 3 bilden gemeinsam eine untere Anlageflache und 
die Oberkanten 4 bilden gemeinsam eine obere Anlageflache des Implantates 
aus. Die Abmessungen des Implantates sind so gewahlt, daB das Implantat in 
den Zwischenwirbelraum 9 zwischen zwei Wirbelkorpern 10, 11 eingesetzt 
werden kann, wobei die durch die Oberkante und durch die Unterkante gebil- 
deten Anlageflachen an den Endflachen 12, 13 der Wirbelkorper 10, 11 anlie- 
gen. 



Zum Einsetzen des Implantates 1 werden die plattenformigen Distanzelemente 
2, die vorzugsweise aus einem resorbierbaren Werkstoff bestehen, schrag zu 
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einer Horizontalebene angeordnet, die im wesentlichen parallel zu den End- 
Aachen 12, 13 der Wirbelkorper 10, 11 verlauft und in der der Stab 6 liegt (Fi- 
gur 1). Bei dieser schragen Anordnung ist der Abstand der durch die Ober- 
kante und die Unterkante gebildeten Anlageflachen gering, diese Stellung wird 
daher als Niedrigstellung bezeichnet. 

Nach dem Einsetzen in den Zwischenwirbelraum 9 werden die plattenformigen 
Distanzelemente 2 aufgerichtet, so daB sie im wesentlichen senkrecht zu die- 
ser Horizontalebene und damit senkrecht zu dem Stab 6 verlaufen. Dies laBt 
sich relativ einfach dadurch erreichen, daB auf den Stab 6 das Andruckelement 
8 aufgeschoben und gegen die kopfformige Verdickung 7 gespannt wird. Dies 
fuhrt zwangslaufig zu einem Aufrichten der plattenformigen Distanzelemente 
2, bis diese iiber ihre gesamte Hohe flachig aneinander liegen und damit eine 
maximale Bauhdhe des Implantates 1 erreichen, diese Stellung wird daher als 
Hochstellung bezeichnet (Figur 2). Das Andruckelement 8 kann nach dem 
Spannvorgang in geeigneter Weise festgelegt werden, beispielsweise durch 
eine Profilierung des Stabes 6, der Schraubgange Oder Rillen aufweisen kann, 
oder durch eine Verklemmung der Innenkante einer Offnung im Andruckele- 
ment 8 mit dem Stab 6. 

Die plattenformigen Distanzelemente 2 konnen gegen eine seitliche Verschie- 
bung relativ zueinander gesichert sein, dies kann beispielsweise durch Langs- 
nuten 14 auf einer Seite der Distanzelemente 2 und durch in diese eingreifen- 
de Rippen 15 auf der gegenuberliegenden Seite erfolgen, die Langsnuten 14 
und die Rippen 15 verlaufen dabei von der Oberkante zur Unterkante, so daB 
zwar die zum Aufrichten notwendige Relativverschiebung der plattenformigen 
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Distanzelemente 2 ohne weiteres moglich ist, diese aber quer zu dieser Ver- 
schieberichtung gesichert sind (Figuren 7 bis 9). 

An Stelle eines Stabes 6 kann zum Zusammenspannen und Aufrichten der 
plattenformigen Distanzelemente 2 auch ein anderes Zugglied verwendet wer- 
den, beispielsweise ein Faden oder ein Draht. Es ist aber auch moglich, daB die 
Distanzelemente 2 uber ein eigenes Instrument aufgerichtet werden. Die Fa- 
den, Bander oder Drahte dienen dann nur dem Zusammenhalt des aufgerich- 
teten Implantates. Bei dem Ausfuhrungsbeispiel der Figur 4, das ahnlich auf- 
gebaut ist wie das der Figuren 1 bis 3 und bei dem gleiche Teile dieselben Be- 
zugszeichen tragen, sind statt der zentralen Schlitze 5 in jedem plattenformi- 
gen Distanzelement 2 in der Nahe der Eckpunkte insgesamt vier derartige 
Schlitze 16 angeordnet. Durch je zwei dieser Schlitze 16 ist eine Schleife 17 
eines Fadens gefiihrt, und zwar ist an der Oberseite und an der Unterseite je- 
weils ein getrennter Faden verwendet. Mit Hilfe dieser Faden 17 lassen sich 
ebenfalls die Distanzelemente 2 aufrichten, so daB das Implantat von der 
Niedrigstellung in die Hochstellung uberfuhrt wird. 

Beim Ausfuhrungsbeispiel der Figur 5, bei dem wieder einander entsprechende 
Teile dieselben Bezugszeichen tragen, sind die plattenformigen Distanzele- 
mente 2 nicht flachig aneinanderliegend gelagert, sondern jeweils durch eine 
Schwenklagerung 18 am unteren und am oberen Ende schwenkbar mit einem 
plattenformigen Stutzkorper 19 beziehungsweise 20 verbunden, so daB bei 
einer Schwenkbewegung der Distanzelemente 2 diese wie Parallellenker wir- 
ken, die den Abstand der beiden Stutzkorper 19, 20 voneinander verandern 
(Figur 5). In Figur 5 ist das Implantat in der Niedrigstellung mit ausgezogenen 
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Linien dargestellt, eine aufgerichtete Stellung ist mit strichpunktierten Linien 
angedeutet. 

Das Ausfuhrungsbeispiel der Figur 6 entspricht weitgehend dem der Figuren 1 
bis 3, einander entsprechende Teile tragen dieselben Bezugszeichen. Wahrend 
bei den Ausfuhrungsbeispielen der Figuren 1 bis 3 die plattenformigen Distanz- 
elemente 2 einstuckig ausgebildet sind, sind die Distanzelemente 2 beim Aus- 
fuhrungsbeispiel der Figur 6 in ein Oberteil 21 und ein Unterteil 22 unterteilt, 
Oberteil und Unterteil sind schwenkbar miteinander verbunden, die Schwenk- 
achse verlauft quer zu dem die Distanzelemente 2 durchsetzenden Stab 6 und 
liegt in der Horizontalebene. In der Niedrigstellung sind Oberteil 21 und Unter- 
teil 22 in entgegengesetzter Richtung schrag verlaufend angeordnet, werden 
Oberteil und Unterteil mit Hilfe des Stabes 6 aufgerichtet, so strecken sich die 
Distanzelemente 2 und erhohen dadurch die Bauhohe des Implantates. 

Neben den zweiteiligen Distanzelementen 2 kann ein AbschluBelement 23 vor- 
gesehen sein, welches sich an der Oberkante und der Unterkante des letzten 
Distanzelementes 2 abstutzt und somit ein Zusammenspannen aller Distanz- 
elemente 2 durch den Stab 6 und ein darauf verschiebbares Andruckelement 
ermoglicht. 

Diese Zweiteilung des Distanzelementes 2 konnte auch bei einer Ausfuhrung 
gemaB Figur 5 verwendet werden, dort ist es auch moglich, statt der platten- 
formigen Distanzelemente 2 Distanzelemente zu verwenden, die die Form von 
Lenkern haben. Dabei mussen die Lenker nicht unbedingt parallel zueinander 
verlaufen, es kann auch vorgesehen sein, daB Lenker urn 180° gegeneinander 
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verdreht sind, daB also die Ausknickungen dieser Lenker Oder Distanzelemente 
2 nach entgegengesetzten Richtungen erfolgen. 

In den Figuren 10 bis 12 ist ein weiteres bevorzugtes Ausfuhrungsbeispiel 
eines Implantates 1 dargestellt, das ahnlich aufgebaut ist wie das Implantat 
der Figuren 1 bis 3, einander entsprechende Teile tragen daher dieselben Be- 
zugszeichen. Im Unterschied zu den einfachen plattenformigen Distanzelemen- 
ten 2 beim Ausfuhrungsbeispiel der Figuren 1 bis 3 tragen die plattenformigen 
Distanzelemente 2 bei diesem Ausfuhrungsbeispiel an der Vorderseite und an 
der Ruckseite hakenformige Verlangerungen 24, die sich aus einer U-formigen 
Umbiegung der plattenformigen Distanzelemente ergeben und die zwischen 
sich und den Distanzelementen einen schlitzformigen Zwischenraum 25 ausbil- 
den. Die Verlangerungen erstrecken sich dabei uber mehr als die Halfte der 
Hohe eines Distanzelementes 2. Die Distanzelemente 2 tragen auf der Vor- 
derseite und auf der Ruckseite eine solche Verlangerung 24, wobei die Verlan- 
gerung 24 an gegenuberliegenden Kanten des Distanzelementes 2 beginnen 
und somit einander entgegengesetzt gerichtet sind. Die freien Enden 26 jeder 
Verlangerung 24 tauchen in den Zwischenraum 25 des benachbarten Distanz- 
elementes 2 ein, so daB sich dort eine gelenkige Verbindung zwischen benach- 
barten Distanzelementen 2 ergibt Die Distanzelemente konnen in die aufge- 
richtete Stellung verschwenkt werden, dies wird durch ein gewisses Spiel zwi- 
schen den in die Zwischenraume 25 eintauchenden Verlangerungen 24 und 
den Seitenwanden des Zwischenraumes 25 ermoglicht. 

Im ubrigen konnen zum Aufrichten der Distanzelemente 2 die gleichen Mecha- 
nismen verwendet werden, wie dies bei den voranstehenden Ausfuhrungsbei- 
spielen erortert worden ist. 
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SCHUTZANSPRUCHE 

1. Wirbelsaulenimplantat zur Uberbruckung des Zwischenraumes zwischen 
den Endflachen von zwei Wirbelkorpern mit veranderbarer Hohe, da- 
durch gekennzeichnet, daB es mehrere nebeneinander angeordnete 
Distanzelemente (2) aufweist, die in einer Niedrigstellung schrag zu 
einer Horizontalebene verlaufen, die im wesentlichen parallel zu den 
Endflachen (12, 13) der Wirbelkorper (10, 11) angeordnet ist, und die in 
einer Hochstellung gegenuber der Niedrigstellung aufgerichtet sind und 
zumindest annahernd senkrecht zu der Horizontalebene verlaufen. 

2. Implantat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Distanz- 
elemente (2) parallel zueinander verlaufen. 

3. Implantat nach einem der Anspruche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Distanzelemente (2) schwenkbar mit mindestens einem Stutz- 
korper (19, 20) verbunden sind, welche eine Anlagefiache fur die End- 
flache (12, 13) eines Wirbelkorpers (10, 11) bildet. 

4. Implantat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Distanz- 
elemente (2) als Lenkarme ausgebildet sind. 

5. Implantat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Distanz- 
elemente (2) als Platten ausgebildet sind. 
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6. Implantat nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Endkanten (3, 4) der Distanzelemente (2) zumindest 
an einem Ende der Distanzelemente (2) gemeinsam eine Anlageflache 
fur die Endflache (12, 13) eines Wirbelkorpers (10, 11) ausbilden. 

7. Implantat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Distanz- 
elemente (2) verschieden lang sind und dadurch eine nicht ebene An- 
lageflache ausbilden. 

8. Implantat nach einem der Anspruche 6 Oder 7, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Distanzelemente (2) im Bereich ihrer eine Anlageflache bilden- 
den Kanten (3, 4) abgerundet sind. 

9. Implantat nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Distanzelemente (2) ein Oberteil (21) und ein Unterteil 
(22) aufweisen, die gelenkig miteinander verbunden sind und daB Ober- 
teil (21) und Unterteil (22) in der Niedrigstellung in entgegengesetzten 
Richtungen schrag verlaufen und in der Hochstellung gegenuber der 
Niedrigstellung gestreckt sind. 

10. Implantat nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Distanzelemente flachig aneinanderliegende Platten 
(2) sind. 

11. Implantat nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB zum Auf- 
richten der Platten (2) mindestens ein die Platten (2) gegeneinander 
spannendes Zugglied (6; 17) vorgesehen ist. 
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12. Implantat nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, daB das Zugglied 
(6; 17) durch Offnungen (5; 16) in den Platten (2) hindurchgreift. 

13. Implantat nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Zugglied (17) ein Faden oder Draht oder Band ist. 

14. Implantat nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Zugglied (6) eine Stange ist. 

15. Implantat nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, daB die Stange 
(6) eine Profilierung zum Festlegen eines auf ihr verschiebbaren An- 
druckelementes (8) aufweist. 

16. Implantat nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, daB das An- 
druckelement (8) eine Scheibe ist, durch die die Stange (6) hindurch- 
greift. 

17. Implantat nach einem der Anspruche 10 bis 16, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Platten (2) ineinandergreifende Vor- und Rucksprunge (15, 
14) aufweisen, die die Platten (2) in Querrichtung gegeneinander fuhren 
und in Richtung von deren Oberkante (4) zu deren Unterkante (3) deren 
freie Verschieblichkeit ermoglichen. 



18. Implantat nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn 
zeichnet, daB die Distanzelemente (2) und / oder gegebenenfalls die 
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Stutzkorper (19, 20), Zugglieder (6, 17) und Andruckelemente (8) aus 
einem resorbierbaren Werkstoff bestehen. 

19. Implantat nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Distanzelemente (2) an der Vorder- und an der Ruck- 
seite hakenformige Vorsprunge (24) aufweisen, die von entsprechenden 
hakenformigen Vorsprungen (24) der benachbarten Distanzelemente (2) 
hintergriffen werden. 

20. Implantat nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, daB die haken- 
formigen Vorsprunge (24) sich mit Spiel hintergreifen. 
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